本例程基于stm32F407开发

支持TOFSense/-P/-PS/-F/-FP以及-M/-MS等型号

采用HAL库编程

仅支持UART模式下的主动输出模式、查询输出模式、级联模式

采用串口的空闲中断以及DMA接收数据

例程采用STM32CubeMX生成STM32CubeIDE的工程，需下载IDE方可打开完整工程，如果用户不想安装IDE也可以单独查看main.c,main.h,stm32f4xx_it.c这三个文件以及示例解析文件。

本例程仅助用户了解和使用《示例解析文件如何使用》仅供学习参考
uart模式

1.准备工作

TOFSense/-P/-PS/-F/-FP

使用到如下标蓝的5个驱动文件
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文件来源：

AutoRobo_A例程/Drivers/HARDWARE

https://www.nooploop.com/download/
TOFSense-M/-MS

使用到如下标蓝的5个驱动文件
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文件来源：

https://www.nooploop.com/download/
下图为MX的引脚配置界面
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本例程仅用到uart1，将波特率调至921600，打开中断与DMA
2.本例程集成了主动输出模式、查询输出模式、级联模式，所以需要用户先选择对应的模式
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3.程序会在串口空闲中断触发之后调用如下的函数，函数中会调用示例解析文件中封装好的解包函数，之后根据标志位判断赋值就完成了。
TOFSense/-P/-PS/-F/-FP：
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void Tof_Unpack_Data()

{
uints_t tof_flag,tof_id
tof_flag = g_nts_france. UnpackData(u_rx_buf, TOF_data_length); rERgEEEE
Cofoid © g i franeo.resutt-id; IR s SRS EaD
if(tof_flag ) 11BERT

TOF[tof_id].ID = tof_id;
TOF[tof_id].dis = g_nts_frameo.result.dis;

TOF[tof_id].status = g_nts_frameo.result.dis_status;
TOF[tof_id].signal_strength = g_nts_frameo.result.signal_strength;





对于TOFSense/-P/-PS/-F/-FP这些型号的解包数据放在下面这个结构体中
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uints_t I0;

Float dis;

uints_t status;
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TOFSense-M/-MS：
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= void TofM_Unpack_Data()

{
uints_t tofm_flag, tofm_id

‘tofm_flag = g_ntsm_frame@.UnpackData(u_rx_buf,TOF_data_length); 1IEBRART:
tofmid = g_ntsm franed.id; Ve
if(tofm_flag == 1) 11BERT

{

TOF_M[tofm_id].ID = tofm_id.
TOF_M[tofm_id].pixel_count = g_ntsm_framed.pixel_count;
For(int i=0;i<TOF_M[tofm_id].pixel_count;itt)

{

TOF_M[tofm_id].dis[i] = g_ntsm_frame.pixels[i].dis;
TOF_M[tofm_id].status[i] = g_ntsm_frame.pixels[i].dis_status;
TOF_M[tofm_id].signal_strength[i] = g_ntsm_frameo.pixels[i].signal_strength;
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具体解析情况有兴趣的可以在解析文件中自行查看。
主动输出模式
将程序man.c中50行处的mode_flag改为0
需将对应模块的工作模式调至如下设置
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主动输出模式不需要做任何操作，只需等待串口空闲中断触发即可。
查询输出模式

将程序man.c中50行处的mode_flag改为1
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查询输出需要注意一下ID的设置，本程序中查询输出模式只支持ID为0的模块，如果有需求可以自行更改发送命令。

查询输出模式需要不断的向串口发送查询命令，同时等待串口空闲中断的触发。
级联模式

注意要使用级联需将所有的模块配置为查询输出模式且ID不可以冲突

程序中仅支持0-7ID的读取，其他ID您可以自行更改程序

将程序man.c中50行处的mode_flag改为2
级联模式在多个查询输出模式的基础上增加了一个for循环用于将查询命令更改为对应ID的查询命令
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